Anwendungsbeispiele

KATE als
Unterfahr-
schlepper

KATE Fahrzeuge lassen sich als Ersatz fiir
Stetigforderer einsetzen.

Es sind verschiedene Aufbauten mdéglich und es kénnen
weitere Sensoren integriert werden (z. B. Ultraschall).

In Verbindung mit der Leitsteuerung TransportControl
und einer optional ins Fahrzeug integrierten SPS kénnen
kundenspezifische Aufbauten positionsabhangig
gesteuert werden, z. B.

- Hubaktion

- Transportaktion (ziehen,
schieben, etc.)

- Licht oder akustische Signale

- Fernauslésung Fahrzeug-Stopp

- frei programmierbare SPS-

Ansteuerung

GOTTING

Technische Daten

Nutzlast bis zu 50 kg, als Schlepper bis zu 100 kg
Nutzgrundflache z. B. fiir KLT 400 x 600 mm
Geschwindigkeit bis 1 m/s

Steigungsfahrt bis zu 20 %

Energiespeicher Akku / Supercap
Energieladung konduktiv / induktiv

Kommunikation tiber WLAN

Spurfiihrung optisch nach Kontrastspur,
Referenzpunkte (iber Transponder

Optional Navigation nach Umgebungsmerkmalen
Personenschutz bewertet nach DIN EN ISO 13849-1 Stufe PLd
Lade-/Hubvorrichtung optional

Lastaufnahme: Plattform, Rollenbahn, Querforderer, Deichsel,
Hubeinrichtung, etc.

Herzstiick der KATE-Fahrzeuge
ist das Fahr-Lenkmodul, das

die optische Spurfiihrung,

die Transponderantenne,

die WLAN Kommunikation,

die Hinderniserkennung und

die Antriebe in einem kompakten
Drehschemel zusammenfasst.
Fahrzeughersteller kénnen dieses Modul auch separat erhalten.

Videos zu KATE finden Sie unter der Adresse
http://www.goetting.de/kate
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KATE

Kleine automatische

Transporteinheit

KATE Fahrzeuge transportieren automatisch und flexibel
Lasten bis ca. 50 kg, wie z. B. Kleinladungstrager oder Kartons.
Dank der direkten Anbindung an eine leistungsfahige
Leitsteuerung kénnen sie einzeln oder im Verbund eingesetzt
werden.

KKATE sorgt fiir stetige und zuverlassige Warenfliisse innerhalb
einer auf die Kundenanforderungen zugeschnittenen Anlage.

» Optische Fiihrung entlang von Fahrkursen aus aufgeklebten
oder aufgemalten Spuren.

« Erkennung von Transponder-Marken auf dem Boden, die
Aktionen auslésen (z. B. Stopp, Start, Abbiegen).

» Energieversorgung durch Batterien oder Supercaps.
« Energieladung konduktiv oder auch induktiv.
 Zertifizierter Personenschutz.

Abweichende Konfigurationen nach Kundenwunsch lassen sich
einfach realisieren, sodass jedes Kundenfahrzeug optimal fiir
die jeweilige Anwendung zusammengestellt ist. Das gilt fiir die
Hinderniserkennung, die Gehdusekonstruktion (GréBe) und die
Aufnahme der Last.

TransportControl Leitsteuerung

. Targets Jobs Events Variables Scripts  Seements [ontours Models Users  Logfiles
| Targets | Select | Update | Remote | /0 | Simulate | Remove X
Hm F A o [F Response  Update Mileage [m] Jobrtime Location Destination
| OTvsiMol B B B B 183ms RONE 0.00 000000 NOKE NOKE
| CTevsivo: @ @ B @ 102ms  NONE 0.00 00:00:00 WEAGHREEN NONE
COwvsiMol B E B @ 200ms NOKE 0.00 000000 (WEFRZRWIN NONE
= | DI TvsiMos B B B B 20ims  NONE 0,00 00:00:00 POCVM NOKE
@, £3 TOVSIMOA " % B 20ms  NONE 000 000000 POGNMSSSS KONE
Q | [Network zddress. 127001 60847
First registrati 280118 23:02:15
c | | B Angedockt | Model Editor
e [ Beladen - -
1E Betrizhsart AUTD General Layout Status Errors Actions Properties
| | Betrighsart HAND
=l B Ladungswechsel SVG shapes
) [ Nothalt <path c='M@, 43 L2BD B H115G V185 HIBA LB, 145 2° 1~
| | M fasition 0K <path ¢="ME, 43 L2808 H1158 V1B5 HIE@ LD,145 ' 1
| | Rolienbahn zktiv <path c='M1B1,-48B H5ER 0563, -4B8 G69,-280 V2Ed C
§ | |8 Rotttor zu <nath f='M&LA1 -5k HSRA NE1S -i5R 619 -7RA i
g | | Route aktiv ‘
[ Segmentfehier :
La B stoerung - Value pairs [mm]  Preview northward
S | | Stoerung Ladeablaut Vehicle size 1938 aoo ;
I Urnerwegs
E [ Warntald Laserscannes Odometry offset 478 0
| | Ziel esreicht Progress offset 0 7
1
| Pivot offset
a Pivot offs 0 0
P | Range of sight 1000 2000

Transportlontrol v2.1.2.7 | Username: Stephan | Gnd: 10 m

Flr Automatisierungs-Projekte steht eine komfortable
Leitsteuerungs-Software der Gotting KG zur Verfligung. Sie
wird zum Betrieb von Anlagen mit KATE Fahrzeugen benétigt.
TransportControl koordiniert und visualisiert KATE Fahrzeuge
oder bei Bedarf auch andere fahrerlose Fahrzeuge.

TransportControl erlaubt es Benutzern, mit einem
handelsublichen Browser auf die Leitsteuerung zuzugreifen und
Ablaufe zu steuern. Die Kommunikation zu den Fahrzeugen
findet Giber WLAN statt.

Logout

Submit | %

VIRR T
»

Jobs CSelect | Add Edit l!emnvenx |

(reation time ¢ Priority | Targetkey Next destination
O 2e011822360« W HE 10 TCVSIMO1
O zeoiazanie: WA 10 TOVSIMOL
] ze011823014 W @A 10 TOVSIMOL

S (0 e0118230152 B A 10 TCWSIMOL
i ‘ O 28011823015 EE 10 TCvsIMOl

- Oregin

[HERTRE T Stephan
MEZVNIN Stephan
Werk 1RW 0 Stephan
POCVW Stephan
POC R Stephan

Server clock: 100 ms | Work time: 00:20:00 | Server time: 28.01.18 23:04:36

Installation der Leitsteuerung auf einem werksseitig
bereitgestellten (virtuellen) Server.

Zugriff von einem beliebigen PC oder Mobilgerat im
Firmen-Netz (Benutzer/Berechtigungen).

Die Benutzeroberflache funktioniert in modernen
Browsern ohne Pluglns - eine zusatzliche
Softwareinstallation ist nicht notwendig.

Telegrammschnittstelle fiir den Datenaustausch mit
Ubergelagerten Lagerverwaltungs- und Manufacturing
Execution Systemen sowie zur Kommunikation mit
Torsteuerungen und Brandmeldeanlagen.

Ein Video zu TransportControl finden Sie unter der Adresse http://www.goetting.de/transportcontrol G.()TTI NG
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